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Аннотация. В данной статье приводятся результаты тестирования на 
полигоне и в реальных климатических условиях автономных грузовых 
транспортных средств. Приведены результаты возможности развития авто-
номных транспортных грузовых систем, которые передвигались самостоя-
тельно по заданным маршрутам, обменивались информацией, задавали тра-
екторию движения. 
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Abstract. This article discusses testing of autonomous truck vehicles on the 
test site and in real climatic conditions. The results of the possibility of developing 
autonomous transport truck systems that moved independently along given routes, 
exchanged information, and set the trajectory of movement are presented. 
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Огромное значение в последнее время уделяется безопасности движе-

ния автономных транспортных средств. Об этом мы писали в статье:  
«Развитие и внедрение автономного транспорта». Ожидаемая экономия  
на расходе топлива с применением автопилота увеличится, увеличится без-
опасность, уменьшится время простоя техники [1]. 

Новый полигон для тестирования беспилотных систем (рис. 1), создан-
ный компанией «КамАЗ», позволит проводить испытания различных разра-
боток, включая перспективные беспилотники. На полигоне будут оцени-
ваться управляемость, устойчивость, тормозная система, шумоизоляция 
и надежность узлов и агрегатов. Кроме того, планируется настройка элек-
тронных систем безопасности и доработка комплексов помощи водителю 
(ADAS) и систем управления роботизированными автомобилями.  

 

 
 

Рис. 1. Полигон для тестирования беспилотных автомобилей 
 
Испытательная площадка состоит из десяти сооружений. Длина 

основного тестового пути равна 770 м, а ширина − 16 м. Самостоятельную 
управляемость беспилотной техники будут проверять на динамической 
платформе. Парк легковых беспилотных автомобилей «Сберавтотеха» 
(рис. 2) насчитывает сейчас 180 машин и из них к тестированию готовы два 
автомобиля [2]. 
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Рис. 2. Испытываемый автономный автопарк «Сберавтотеха» 
 
 

Беспилотный автомобиль создан на базе серийного грузовика КамАЗ-
5350. На нем установлены компоненты для автономной работы: радары, 
LiDAR, видеокамеры, системы связи и бортовые компьютеры. В первых 
 полигонных испытаниях будут заняты два автомобиля: беспилотник на базе 
серийного грузовика и обычный. Стандартный грузовик потребуется для 
имитации движения в колонне и маневрирования в узких пространствах.  
В планах испытаний проверка режима дистанционного управления, движе-
ние по заданному маршруту. Планируется проверка автономного движения 
автомобиля по информации только с видеокамер и сигналов GPS/Глонасс. 
Испытания покажут, корректно ли определяется дистанция. Специалисты 
совершенствуют систему распознавания по видеосигналам, но на случай 
непредвиденных ситуаций в автомобиле присутствует водитель.  

Критические ситуации требуют быстрых и точных решений, поэтому 
способность машины самостоятельно выбирать оптимальный вариант  
действий имеет решающее значение. Это определяет ее поведение при объ-
езде препятствий, включении «поворотников», снижении скорости перед 
поворотами и действиях в случае появления человека на дороге. И это нас 
приводит к моральной проблеме беспилотных машин. 

Развитие и применение автоматических систем управления грузовым 
автотранспортом становится естественным продолжением развития логи-
стических грузоперевозок [1]. 

Компания «КамАЗ» разрабатывает системы беспилотного управления 
в трех направлениях: SmartPilot, AirPilot и RoboPilot. 

Первое направление включает создание интеллектуальных помощни-
ков для автомобилей, таких как системы экстренного торможения и адап-
тивного круиз-контроля. Второе направление сосредоточено на разработке 
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дистанционного управления машинами. Третья система является полноцен-
ным автопилотом без участия водителя [3]. По оценке экспертов, примерно 
40 % водителей готовы полностью отказаться от ручного управления [4]. 
Поэтому перспективы самостоятельного беспилотного транспортного сред-
ства без ручного управления в обозримом будущем не рассматриваются.  

 

 
 

Рис. 3. Испытание беспилотных грузовых автомобилей 
 

Во время испытаний на Восточно-Мессояхском месторождении  
в реальных и суровых климатических условиях автопилот продемонстриро-
вал возможности цифровых технологий. Беспилотные автомобили двига-
лись по заданным маршрутам с высокой точностью, обменивались данными 
через аналоговые системы связи и самостоятельно определяли оптималь-
ную траекторию движения с учетом окружающих условий. Основным  
преимуществом, выявленным при тестировании безопасности автономных 
грузовых транспортных средств, оказалась их неограниченная работоспо-
собность. 
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