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Намоточные станки представляют собой специализированное обору-
дование, предназначенное для выполнения мерной перемотки длинномер-
ного материала [1].  

Станки бывают разных конструкций, но чаще всего имеют раму, вы-
полненную, как правило, из стального профиля, привод, состоящий из  
мотор-редуктора или промежуточного вала со шкивом для клиноременной 
передачи, отдающего и принимающего устройств, стойку для мерного 
устройства и канатоукладчика (рис. 1).  

 

 
Рис. 1. Принципиальная схема намоточного станка:  

1 – отдающее устройство; 2 – принимающее устройство; 3 – канат;  
4 – стойка; 5 – мерное устройство и канатоукладчик 

 
В настоящее время на рынке представлено значительное количество 

намоточного оборудования различных марок.  
Среди них можно отметить следующие: станок намоточный  

СМОЛ УНТ-10, обладающий универсальностью в части диапазонов  
диаметров каната и высокой степенью автоматизации процесса, станок 
МНТБ 1,4-2АМ с высокой грузоподъемностью, устройство для размотки 
кабельных барабанов МРТБ 25-12ВТ, отличающееся универсальностью  
в применении, но с низкой степенью механизации.  

Несмотря на все достоинства представленных станков, все они имеют 
один существенный недостаток – ни одно из них не может одновременно 
выполнять сразу несколько функций: хранение, мерную намотку, и транс-
портировку каната. 

На рис. 2 представлена схема проекта компактной канато-намоточной 
машины, позволяющей хранить, осуществлять мерную намотку и транс-
портировку стального каната в соответствии с условиями, регламентиро-
ванными работой [2]. 

Отдающие устройства 2 для хранения стальных канатов разных раз-
меров свободно устанавливаются на перекладинах рамы-стеллажа 1.  

Принимающее устройство 3 с червячным приводом установлено на 
тележке, имеющей возможность перемещаться вдоль рамы, что дает воз-
можность осуществлять перемотку каната любого диаметра, любой длины 
с любого отдающего устройства, установленного на раме-стеллаже. 
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Рис. 2. Схема проекта канато-намоточной машины:  

1 – рама-стеллаж; 2 – отдающее устройство; 3 – принимающее устройство 
 
Конструкция привода потребовала разработки индивидуального чер-

вячного редуктора (рис. 3). 

 
Рис. 3. Схема червячного редуктора 

 
Работоспособность такой канато-намоточной машины подтверждена 

кинематическими, силовыми и прочностными расчетами [3–5].  
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Для наглядности на рис. 4 представлена 3D-модель канато-намоточ- 
ной машины.  

 

 
Рис. 4. 3D-модель канато-намоточной машины 

 
При внедрении канато-намоточной машины в производственный про-

цесс, а также ремонтах грузоподъемных механизмов увеличится произво-
дительность труда, сократится время простоя оборудования и снизится 
уровень трудоемкости процессов. 
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